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상세 A
축척 2 : 1

- NOTE -
장착 시 반드시 가이드에 제시된 설치 절차와 체결 토크 기준을 따라야 하며, 1.
체결 토크 이상으로 힘을 가하지 않도록 주의하십시오.
모든 볼트가 균일하게 체결되지 않을 경우, 정확한 힘·토크 측정이 어려워질 수 2.
있으니 반드시 전부 완전히 체결하십시오.
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FINISHSETQ'TYMATERIALNO

1

NAME SPECIFICATION

1
CHECKED BY APPROVED BY CREATED MODIFIED

UNIT NAME

PROJECT NAME

2025-11-10 2025-11-11

1

3RD ANGLE PROJECTION

32 4 5 6 7 8

1 2 43 5 6 7 8

A

B

C

D

E

F

G

H

A

B

C

D

F

G

H

E

SIZE (mm) f

0.5

2000 ~ -

1000 ~ 2000

0.3

0.2

0.15

0.1

0.05

400 ~ 1000

120 ~ 400

30 ~ 120

6 ~ 30

0.5 ~ 6

TOLERENCES UNLESS
OTHERWISE SPECIFIED
SURFACE

Ra 25

Ra 6.3

-

Ra 1.6

Ra 0.2

A3 (420 x 297)
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